Pre konfiguracja BT_APP Jednostka | Domysina | Dopuszczalna
DIST km/mi 0 0-65000
NC Ah*ilosc 0 0-65000
Bateria / prad
Pojemnos¢ baterii BAT_CAP Ah*10 130 0-999
llos$¢ sekgji baterii BAT_S S 13 1-35
mV/A czujnika pragdu mV/a mV/A 10 1-100
Kierunek dziatania czujnika pradu CUR_DIR 0/1 1 0/1
Konfiguracja zaawansowana manetki gazu
TOT_MIN V*100 80 0-400
TOT_MAX V*100 400 300-500
TIN_MIN V*100 110 110-500
TIN_MAX V*100 441 300-500
LvC V*100 305 270-420
Konfiguracja odczytu predkosci
Obwaéd kota PERI mm 2207 1-9999
GEAR 110 10 1-99
llo$¢ magneséw w silniku MOT_MAG - 1 1-99
Jednostka predkosci i dystansu kph lub mph SPD_UNIT 01 0 01
Aktywacja tempomatu
Czaszaczana EnporE | CRU_TIME ms 3000 | 10005000
Aktywacja tempomatu na trybie 5 CRU_ON 0/1 0 0/1
Czujnik hamulca
Kierunek dziatania czujnika hamulca BRK_DIR 0/1 0 0/1
\Wytaczenie czujnika hamulca BRK_ON 0/1 0 0/1
Konfiguracja odczytu temperatury
Jednostka temperatury TMP_UNIT 0/1 0 0/1
Rodzaj czujnika temperatury 1 TMP1_TYPE 0/1/2 0 0/1/2
TMP2_TYPE 0/1/2 0 0/1/2
TMP2_OVH tmp_unit 60 1-60
TMP1_OVH tmp_unit 140 1-150
TMP_STOP 01 1 01
Konfiguracja trybu PAS
llo$¢ magneséw w czujniku PAS PAS_MAG - 10 1-20
MIN_SPD SPD_UNIT 3 1-10
rzetgczanie migdzy 3 trybami legalnymi , a petnymi 5-ioma trybami LEGAL_ON 0/1 0 0/1
PAS1_PWR w 75 50-500
PAS2_PWR w 100 50-500
Moc wspomagania na trybie 3 PAS3 PWR W 250 50-500
PAS4_PWR w 350 50-500
Ograniczenie predkosci dla trybu legalnego SPD LIM SPD_UNIT 25 15-40
PAS_P - 0,02 0,01-0,1
PAS_| - 0,3 0,1-0,65
PAS_D - 0,00075 0,00001-0,002
PWM_MAX - 140 100-255
PAS_C_MIN obr/min 10 1-20
PAS_C_MAX obr/min 60 30-90
PAS_SPD_F 5 0-15
BT_BUTTONS 01 0 0/1
THR_LIMIT_ON 0N 0 01
THR_LIMIT_1 % 45 0-100
THR_LIMIT_2 % 55 0-100
THR_LIMIT_3 % 65 0-100
THR_LIMIT_4 % 80 0-100
THR_LIMIT_5 % 100 0-100
THR_RESET_ON 01 0 0/1
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